| ELEMENTS DE CORRECTION E52 (CP43 etCP44) - ENSACHRBJSE DE PRODUITS SURGELES

CP43

Question 1 ( répondre sur copie )
D'apres les caractéristiques précédentes, défmifréquence de rotation (en tr/min) de I'arbre detie du moteur lors
de l'avance du film. Préciser le détail des calculs

Fréquence de rotation en sortie réducteur : sV /n.D = 320 /r . 60 = 1,7 tr /min
Fréquence de rotation en sortie moteur = Fréqueacetation en entrée réducteur
Nsm = Ner=Nsg/r=1,7/(1/15) = 1,7 x 15 = 25,46 tr/dL.528 tr /min

avec r : rapport de réduction du réducteur

Question 2 (répondre sur copie)

- donner la référence compléte du servomoteur dagamame "KFS"
- donner, pour le servomoteur retenu, les caractiéuss suivantes :
puissanceesite nominale et couple maximal admissible.

Référence servomoteurHC-KFS 43 ou Hc-KFS43-(pas de frein mécanique)

Puissance 400 W
Vitesse nominale3000 tr/min
Couple maximal admissible3,8 Nm

PS :En prenant en compte la remarque du haut de ke phglu sujet, et en se reportant au tableau
du bas de la page 11, il est possible de voir gueddéle 2000 tr / min n’est pas commercialisérande.

Question 3: (répondre sur copie)
D'apres les caractéristiques du servomoteur chodsédemment, en considérant que le servoampéificatevra étre a
"positionnement programmable intégré",

- donner la référence du servoamplificateur a assomieservomoteur.
Référence servoamplificateuMR-J2S 40 CL ou MR-J2S 40 CL-

PS :le choix se fait d’apres le tableau de la pagdu.8ujet, en tenant compte du fait que le
servomoteur est un 220V

Question 4: (répondre sur copie)

- Calculer le nombre d'impulsions codeur corresporidann pas d'avance.
Préciser le détail des calculs.
Pas d’avance : 250 mm
D : diamétre d’enroulement de la courroie : 60 mm
r : rapport du réducteur : 145
Nombre d’impulsions/ tr du codeur : 131 072

[Pas / f.D)] x (1/r) x Nbre impulsions / tr = [250 #.60)] x 15 x 131 072 2 607 594 Impulsions

Question 5: (répondre sur copie)
- Définir la fréquence de comptage minimale du semvpleficateur (commande d’axe).
Préciser le détail des calculs.

Nswm (en tr/s) x Nbre d'impulsions / tr = (1528 / 60111 072 =3 337 966 Hz
ou 25,46 tr/min x 131 0723337 093 Hz

PS : Pour tenir compte de I'arrondi qui a pu étre $ait la valeur de My, il convient de vérifier les
calculs et de considérer comme bons les résuliétts 8 337 000 Hz et 3 338 000 Hz.

Question 6 (répondre sur copie)
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Les températures des barres chauffantes peuveigr vantre 220°C et 250°C en fonction des conditiates
fonctionnement (type et épaisseur du film, tempéeaambiante, cadence ...).
La mesure de température est assurée par |'utlisde sondes de température de type Pt 100 (dotwessource N°5
page 15).
- Choisir le modeéle de la sonde de température P{R&dérence, type de sonde, type de cable, ...) adapgeé
mesure de température des barres chauffantesfidusti choix.

Référence sonde :300114-510-3F

- Sonde deype 3 fils car modéle couramment utilisé en Industrie potemib une bonne précision
de mesure.

- CableVetrotex car T° > 200°C

- Conteneutnox 316L pour -80°C < T° < 600°C (seule possibilité)

La plage de mesure possible de 0 a 350 °C corredpien aux T° mesurées de 220 a 250 °C

PS :Le modeld_300114-514-3Favec cable protégé pourrait convenir mais sphagt colteux et
plus encombrant.

Question 7 (répondre sur copie)

- Justifier le choix d'une sonde Pt100 3 fils au lkiBune sonde Pt100 2 fils.

La sonde de type 3 fils présente I'avantage pgrad@mu modele 2 fils de permettre de minimiser
I'erreur de mesure liée a la résistance de ligégigtance des fils entre le capteur et le systéavgaisition)
(précisé en page 15 du sujet)

Question 8 (répondre sur copie)

- Calculer le courant absorbé par chacune des rénists. Préciser le détail des calculs.

Tension U =230V
Puissance unitaire P: 1,4 Kw
cosd:1

Courant absorbé: =P /U. aps1400/230.1= 6 A

PS : Tenir compte de l'intégration du « cp dans les calculs.

Question 9 (répondre sur copie)

Aprés avoir analysé attentivement les pné&sagions constructeur sur les documents ressonfcg@®t 7, pages 16 et 17 :
- donner la référence du relais statique le mieuxpéa
- Justifier le choix en précisant chacun des critarglsés.

Référence relais statique 84 137 000(commande 4 a 32 V CC)
ou 84 137 002 (commande 18 & 36 V AC/CC)

- Courant > 6A> choix 10 A

- Tension de sortie 230 V AG choix 24 a 280 V AC

- Commande 24V C& choix 4432V ACou 18 a 36V AC/CC

- Charge résistive (confirmé par paragraphe « Doendiutilisation »)
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- Question 10 et Question 11
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Question 12 (répondre sur copie)

T_mes_A—P —Aff_temp_A
AFFICH_T
Poste "A"
Mnémonique Format Adresse Commentaire
CEI 1131-3
T mes A INT %IW 3.0 Température mesurée Poste "A" en 1/10 de T
Aff temp A REAL %MF200 Affichage temp érature Poste "A" - ( 000,0C)

- Coder en langage LD ou en langage ST le corps da foinctionnel «<AFFICH_T » permettant la conversienla
variable T_mes_A (Température mesurée au poste)dans la variable Aff_temp_A.

QUESTION 12 - PROGRAMME LANGAGE ST

I (* Conversion et mise a I'échelle de la températumesurée au poste A. *)
I (* Conversion en REAL puis division par 10,0 ( REA\*)
Aff_temp_A =INT_TO_REAL (T_mes_A)/10.0;

QUESTION 12 - PROGRAMME LANGAGE LADDER

Commentaire :

(* Conversion et mize & 'échelle de la température mesurée au poste A
20105 Caonversion en REAL puis division par 10,0 REAL *)

—————CPERATE

Aff_temp_a=INT_TO_REALIT mes_a)100 B

Liste de Wariables utiizées dans le rung

REPERE SYMBCOLE COMMWENTAIRE
SN0 T_mes_a Température mesurée Poste "4 - Thermo sonde PH 00
SehF200 Aff temp_a Affichage Température Poste " A" - (0000 °C)
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Question 13 (répondre sur copie)

Aff_temp_A—P —»T_ok_A
. T_CORRECTE
Consigne_A—» -
Ecart Alarme_A— Mnémonique Format Adresse Commentaire
Poste "A" CEl 1131-3
T mes A INT %IW3.0 Température mesurée Poste "A" en 1/10 de T
Aff temp A REAL %MF200 Affichage temp érature Poste "A" - (000,0C)
T ok A BOOL %M50 Bit OK - température correcte
Consigne A REAL %MF202 Consigne saisie au terminal - format (000,0C)
Ecart_alarme_A REAL %MF204 Ecart d'alarme saisi au terminal - format (00,0C)

- Coder en langage LD ou en la

T_ok_A en fonction de la temperature mesuree, genaigne et de I'ecart a'alarme.

QUESTION 13 - PROGRAMME LANGAGE ST

I (* Calcul du bit T_ok_A en fonction de la températmesurée, de la consigne et de I'écart d'alarine *

T_ok_a:=(Aff_temp_a<=Consigne_a+Ecart_alarme_a)OR(#& temp_a>=Consigne_a-Ecart_alarme_a);

QUESTION 13 - PROGRAMME LANGAGE LADDER

Commentaire :

FlL225

COMPARE

[* Calcul du bit T_ok_& en fonction de la température mesurée, de la conzigne et de l'écart d'alarme #)

= (1)

OMPARE

Liste des renvois du Bung :

(1A _temp_a==Consigne_a+Ecart_alarme_a

Lizte de “ariables utiisées dans le rung :

REPERE SYMBIOLE
SeMF200 Atf_temp_a
SahF 202 Consigne_a
FebF204 Ecart_slarme_a
S0 T ok_a

£

(23 A1 _temp_a==Consigne_s-Ecart_alarme_a

COMMENT &IRE

Affichage Température Poste " A" - (000,0 °C)
Consigne saisie au terminal, format (0000 °C )
Ecart d'alarine saisi auterminal, format (0000 C )
Bit Ok - température correcte au poste A

Question 14 (répondre sur copie)

Aff_temp_A—P —»T_alarme_A
ALARM_DEF
Consigne_A—P - —»T_defaut_A
Ecart_alarme_A—®
Ecart_defaut_ A—P, .
- - Poste "A Mnémonique Format Adresse Commentaire
CEl 1131-3
T mes A INT %IW3.0 Température mesurée Poste "A" en 1/10 de T
Aff temp A REAL %MF200 Affichage temp érature Poste "A" - ( 000,0C)
T alarme A BOOL %M51 Bit ALARME -
T defaut A BOOL %M52 Bit DEFAUT -
Consigne A REAL %MF202 Consigne saisie au terminal - format (000,0C)
Ecart alarme A REAL %MF204 Ecart d'alarme saisi au terminal - format (00,0C)
Ecart_defaut_A REAL %MF206 Ecart de défaut saisi au terminal - format (00,0C)

- Coder en langage LD ou en

T alarme_A et T_defaut A en fonction de la témpéeamesurée, de la cons_igne et des valeurs detsétatarme
et défaut sélectionnés sur le terminal de dialogue.
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QUESTION 14 - PROGRAMME LANGAGE ST

I (* Calcul du bit T_defaut_A en fonction de la temgadure mesurée, de la consigne et de I'écart deadéf)
T defaut_a:=(Aff_temp_a>Consigne_a+Ecart_defaut_a)R(Aff_temp_a<Consigne_a-Ecart_defaut_a);

I (* Calcul du bit T_alarme_A en fonction de la temgadure mesurée, de la consigne et des 'écarts diala et de défau

)
T_alarme_a:=((Aff_temp_a>Consigne_a+Ecart_alarme_@&ND(Aff_temp_a<=Consigne_a+Ecart_defaut_a))
OR
((Aff_temp_a<Consigne_a-Etaalarme_a)AND(Aff_temp_a>=Consigne_a-Ecart_defauta));
QUESTION 14 - PROGRAMME LANGAGE LADDER
Commertaire :
(* Caloul du bit T_defaut_4 en fonction de la température mesurée, de la conzigne et de 'écart de défaut *)
%L245
COMPARE T_detait_a
s () {
COMPARE
] ]

Liste des renyvois du Rund :

(1A _temp_a=Conzigne_a+Ecart_defaut_a (2 A temp_a=Conzigne_a-Ecart_defaut_a

Lizte de Variables utiizées dans le rung

REPERE SYMBOLE COMMENT AIRE

SeMF200 Aft_temp_a Affichage Température Poste "A" - (000,0 °C)
SeMF202 Consigne_a Consigne saisie au terminal, farmat (0000 "C )

SehF 206 Ecart_defaut_a Ecart de défaut =aisi auterminal, formst (0000 *C )
Faha2 T_defaut_a Bit CEFALT - température trop hasse ou trop élevée |

consigne au poste &

[* Caloul du bit T_alarme_& en fonction de la température mesurée, de la consigne et des 'Gcarts d'alarme et de défaut*)
YL2s0
COMPARE ———COMPARE T_alarme_a
[ >_
— 1 2
M (2) &

COMPARE ——COMPARE

= (3 (43

Liste des renyvois du Bundg :

(1A _temp_a=Consigne_a+Ecart_alarme_a (2 Aff_temp_a==Consigne_a+Ecart_defaut_a

(3 A temp_a=Consigne_a-Ecart_alarme_a (4 Aff temp_s==Consigne_a-Ecart_defaut_a
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Question 15 (répondre sur copie)

Coder en langage LD ou en langage ST le corps dawe lbdnctionnel Suivi_Sachets qui intégre l'implaitia de
I'algorigramme« REGISTRE SUIVI DES SACHETS CONSTITUES ».
Utiliser exclusivement les énoncés et les fonctmmmalisées CEl 61131-3.

Suivi_sachets

x38 —P» BOOL BOOL P X200_reg
BOOL |—P X201 _reg
X77 —P] BOOL BOOL |—P X202_reg

BOOL —P X203 reg
BOOL |—P X204 reg
BOOL |—P X205 reg
BOOL |—P X206_reg
BOOL |9 X207_reg
BOOL |—P X208_reg

Reg_sachet—» INT INT |—P>Reg_sachet

QUESTION 15 - PROGRAMME LANGAGE ST

I (* ALGORIGRAMME - Gestion du Registre a décalag&uivi des sachets CONSTITUES sur la ligne. *)

I (* Activation X200 sur front de X38 *)
IF RE X38 THEN SET X200_reg;
END_IF;

I (* Activation X202 et Désactivation de X201 si friotle X38 . X201 *)
IF RE X38 AND X201_reg THEN SET X202_reg;RESET X201reg;
END_IF;

I' (* Activation X201 sur front de X77 *)
IF RE X77 AND X201_reg THEN RESET X201_reg;
END_IF;

I (* décalage logique a gauche de 1 rang - Opératie masquage *)
IF RE X77 THEN Reg_sachets:=SHL(Reg_sachets,1);
Reg_sachets:=Reg_sachets AND 16#01FF;

END_IF;
QUESTION 15 - PROGRAMME LANGAGE LADDER
Commentaire ; -
(*ALGORIGRAMME - Gestion du Registre & décalage - Suivi des sachets CONSTITUES sur Ia ligne )
%L10
H3g X200 _reg
| e
mi L( S'a
H201 _reg H202_reqg
| i
| Kem >_
X2 _req
o
(R
K77 H201 _reg H20 _reg

e o1

{JPERATE:

OPERATE.

L Reg_sachetz=SHL(Reqy_sachets 1) H

Reg_sachetz=Req_sachets AND 16#01FF m

Liste de Yarisbles utiisées dans le rund :

REPERE EYMBOLE COMMENTAIRE

A i X33 Soudure effectuée - Tache FORMAGE - Tache 1
Sahd 0:X0 #200_reg zoudure sachet coté drott effectuée au poste & -
St 0: K201 _reg Prézence d'un Sachet EBAUCHE au poste & -
o] 042 K202 _reg Prézence d'un Sachet COMSTITUE au poste & -
A w7 Xfts - Avance fim d'un paz effectuée - Tackhe 5
Lehi 0 Reqg_sachets Mot REGISTRE pour suivi des SACHETS COMNSTITUES

sur l'enzacheuse.
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