BTS

CONCEPTION ET REALISATION DE
SYSTEMES AUTOMATIQUES

Durée: 4h 00

ES2

CONCEPTION DETAILLEE

2018

CORRIGE

D’UN SYSTEME AUTOMATIQUE

Coefficient : 3

Ce document comporte 8 pages, numérotées de 1/8 a 8/8.
Dés que ce document vous est remis, assurez-vous qu’il est complet.

2018

BTS - Conception et réalisation de systemes automatiques

Corrigé

id 18A
18-CSE5CDS-ME-1C

E52 — Conception détaillée d’'un
systéme automatique

Coefficient : 3

Durée : 4 h 00

Page 1/8




Question 1

hauteur support robot : 880mm
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Vis CHC interdites car probléeme de rétention d’eau au nettoyage.

2018

BTS - Conception et réalisation de systemes automatiques

Corrigé

id 18A
18-CSE5CDS-ME-1C

E52 — Conception détaillée d’'un
systéme automatique

Coefficient : 3

Durée : 4 h 00

Page2/8




Choix et implantation de la barriere immatérielle

Question 4
Barriere multifaisceaux :
t1+t2=10+ 200 =210 ms
C=8x(R-14)=8x(20-14) =48 mm
Distance de sécurité S =2 000 x (t1 +t2) + C =2 000 x 0,21 + 48 = 468 mm

Barrirere a faisceaux individuels multiples :
t1 +t2=210ms
Distance de sécurité S =1 600 x (t1 +t2) + 850 =1 600 x 0,21 + 850 = 1 186 mm

Question 5

Les 2 types de barriéres conviennent pour la portée et la hauteur.

Pour pouvoir mettre en place la barriere a faisceau individuel, il faudrait augmenter la zone
d’implantation, pour empiéter sur des zones de circulation (+plus co(t des grilles a ajouter).

On choisit donc une barriree multifaisceau.
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Questions 7 et 9
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Document réponses n°4
Implantation armoire électrique
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Question 10

Document réponses n°5
Bus CANOpen

Liaisons du bus de communication CANOpen
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Document réponses n°6
Automate Programmable Industriel

Question 11

Constitution de I'API :
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Question 12

Tableau des colts de constitution de 'API :

Désignation des cartes API Quantité Prix unitaire
BMX XBP0800 1 160 €
BMX CPS2000 1 200 €
BMX P34 20102 1 1400 €
BMX DDI 3202K 1 451 €
BMX DRA 1605 1 249 €
BMX NOE 0100 1 1040 €
Codt total de I'API 3500 €
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Question 13

Document réponses n°7
Saisie du grammage

Algorigramme de test de saisie :

Oui
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Non
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Non BP validation

Oui
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Affichage écran 11

Fin

Affichage écran 12
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Question 14

Document réponses n°8
Saisie du grammage

Ecran n° 10 et types de variables.

Choix du format

———_-9

Validation Retour
Ecran n°10
Nom variable Type
Exemple : temporisation Time
Format INT

BP Validation BOOL
BP Retour BOOL
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